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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder einyoreichten Unterlagen entnommen 

(5?) Computer und/oder Roboter 

© Die Erfindung betrifft einen Computer mit einem Pro- 
zessor und mit Eingabe- und Ausgabeteilen. Die Teile sind 
in Schichten auwechselbar ubereinander angeordnet und 
alle Computerteile bilden eine konstruktive Einheit, an de- 
ren Unterseite Rader und/oder Ketten, insbesondere Rau- 
penketten angeordnei sind, von denen mindestens eines/ 
eine motorisch angetrieben ist. 
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Die Erfindung beirifft einen Computer und/oder Roboter 
mil einem Processor und mil Eingabe- und Ausgabeleilen. 

Es sind Computer bekannt, die insbesondere "Personal- 
computer!' genannt werden und aus mehreren Teilen 
wie Recheneinheit, Bildschirm und Tastalur bestehen. In 
dem Fall, in dem es sich nicht urn einen Laptop handelt, sind 
diese'"Personalcomputer M an einer Stelle eines Raumes un- 
beweglich aofgebaut. Wird der Computer an einer anderen 
Stelle des Raumes oder in einem anderen Raum benotigt, so 
ist ein aufwendiger Abbau und Aufbau erforderlich. Dar- 
Uber hinaus ist es bekannt, "Personal computer" in einem 
verfahrbaren Computertisch bzw. Compuiergestell aufzu- 
bauen. 

Ferner sind Roboter bekannt, die selbsttalig fahren. Diese 
bestehen aus einer einheitlichen Konstruklion und cine kon- 
slruktive Anderung oder technische Anpassung erforderi ei- 
nen erheblichen technischen Aufwand. 

Aufgabe der Erfindung ist es, einen Computer und/oder 
Roboter deran zu verbessern, daB er bei einfacher Konstruk- 
lion technisch jederzeil einfachst anpaBbar ist und eine hone 
Mobilitat besitzt. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaJS dadurch gelost, 
daB die Teile in Schichten auswechselbar ubereinander an- 
geordnet sind und a He Computerteile eine konslruklive Ein- 
heit bilden, an deren Unterseite Ra'der und/oder Ketten, ins- 
besondere Raupenketten angeordnei sind, von denen minde- 
stens eines/eine motorisch angetrieben ist. 

Ein solcher Computer ist selbstandig beweglich und kann 
aufgrund seiner eigenen Rechnerleistung und seiner Pro- 
grammierung sich stets dorthin bewegen wo er benotigt 
wird und/oder durch drahtlose Fembedienung dorthin ge- 
ftihrl werden, wo er gebraucht wird bzw. eine Tatigkeil vol]- 
bringen kann. Dam it wird ein Computer in hdcbstem MaBe 35 
beweglich ohne von Hand getragen oder geschoben werden 
zu miissen. Hierbei konnen Ubliche Computerteile bzw. 
Computereinheiten wie Rechnereinheit, Bildschirm, Tasta- 
lur und Drucker weiterhin voneinander getrennt gefertigt 
sein, um dann zu einem Gesamtgerat zusammensetzbar zu 
sein, das selbstandig verfahrbar ist. 

Ferner wird die Aufgabe dadurch gelost, daB der Roboter 
einzelne auswechselbare, ubereinander angeordnete Schich- 
ten aufweist, die voneinander un terse hi edliche Funktionen 
haben. 

Hierdurch wird ein selbstandig verfahrbarer Roboter ein- 
fach herslellbar und von hoher Flexibility, da die einzelnen, 
unterschiedlichen Funktionen besitzenden Schichten jeder- 
zeil veranderbar und inbesondere austauschbar sind. Der 
Roboter kann entsprechend den Wiinschen des Benutzers 
ahnlich einem Baukastensyslem zusammcngesetzt werden. 
Einzelne Schichten sind auswechselbar, um repariert oder 
auf den neuesten Stand bzw. auf geanderie Funktionen ge- 
bracht. zu werden. Hierdurch ist nicht nur die Herstellung 
einfacher, sondern der Benutzer kann sein Gerat auch jeder- 55 
zeit verandern und seinen Wiinschen anpassen. 

Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind in den 
Unteranspriichen aufgefUhrt. 

Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeich- 
nungen dargestellt und werden im folgendcn naher beschrie- 
ben. Hierbei zeigen die Fig. 1 bis 8 untcrschiedliche Bau 
formen und AusfUhrungen der Computer als auch der Robo- 
ter, wobei jede der Figuren sowohl einen Computer als auch 
einen Roboter darsteUt. 

Unabha'ngig von den jeweiligen auBeren Fomien der in 
den Fig. 1 bis 8 dargestellten Computer bzw. Roboler weisl 
jedes dieser Cerate einzelne Schichten la bis 1c auf, die je- 
weils unlerschiedliche Funklionen haben. Die oberste 
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Schicht la besitzt vorzugsweise einen Bildschirm und eine 
Tastatur 4. Ferner kann sie auch Solarzellcn bcsiizcn, die der 
Stromversorgung dienen. 

Die unterste Schichi 1c weist an ihrer Unterseite befe- 
sugte und gelagerte Rader 5 und/oder Ketten. insbesondere 
Raupenkeiten auf zur Fortbewegung der gesamten Vorrich- 
tung. Hierzu ist in der Schichi 1c ein elektrischer Antriebs- 
motor angeordnei, der Uber ein Getriebe mindestens eines 
der Rader 5 bzw. Ketten antreibt. Die Sleuerung des Motors, 
insbesondere eines Schriuschahmotors und die Lenkung 
mindestens einer der Rader/Ketten erfolgt rechner- und pro- 
grammgesteuen, wobei die MeBergebnisse von Sensoren 
einflieBen. 

Zwischen den Schichlen la und lc sind weilerc waage- 
rechte Schichlen lb angeordnei, die Sensoren. Mikrofonc, 
Lautsprecher, Infraroisender und -empfanger, mindestens 
einen Bildprojektor, Speicherlaufwerke, Akkus, einen 
Drucker und weitere Teile enlhalien bzw. enihalten k6nnen. 
Hierbei ist es von Vorteil, wenn eine der Schichten lb im 
wesentlichen Sensoren, Mikrofone und Lautsprecher eni- 
hall, wahrend mindestens cine andere Schicht die Rechner- 
einheit aufweist und eine weitere Schicht die Speicherlauf- 
werke und andere Speicher enthall. In dem Fall, in dem ein 
Bildprojektor eingebaul ist, der den Bildschirm des Rech- 
ners auf eine Wand des Raumes prqjeklieren kann, ist ein 
Bildschirm uberflUssig. 

Die Computer bzw. Roboter konnen ein Gestell aufwei- 
sen, das nicht dargestellt ist und in das die einzelnen Schich- 
ten waagerecht einschiebbar sind. Die auBere Form der ein- 
zelnen Computer bzw. Roboler kann quaderformig, kegel- 
stumpfformig, und/oder zylindrisch sein. Hierbei kann der 
Hauptkorper des Computers bzw. Roboters diese Form be- 
sitzen. Die oberste Schichi kann dagegen zusa'tzlich eine an- 
dere Form besitzen, insbesondere halbkugelformig, kugel- 
kappenformig, kugelabschnittsformig, kugelausschniilsfor- 
mig, prismaformig und/oder in einer anderen gewolblen 
und/oder abgerundeten Form. Die unterste Schicht besitzt 
vorzugsweise einen groBeren Durchmesser als die Ubrigen 
Schichlen, um die Slandfesiigkeit zu erhohen. Hierbei kann 
die unlerste Schicht pyramidenstumpfTonnig oder kegel- 
stumpfformig sein. Im Ausfiihrungsbeispiel nach Fig. 7 ist 
der Bildschirm 2 nach oben ausklappbar, siehe Pfeil 3. 

Patenlansprtiche 

1. Coinpuler mil einem Prozessor und mil Eingabe- 
und Ausgabeleilen, dadurch gckennzcichnet, daB die 
Teile in Schichlen (la-lc) auswechselbar ubereinander 
angeordnei sind und alle Computerteile cine konslruk- 
live Einheil bilden, an deren Unterseite Rader (5) und/ 
oder Ketten, insbesondere Raupenketlen angeordnei 
sind, von denen mindestens eines/eine molorisch ange- 
irieben isl. 

2. Roboler mil einem Prozessor und mil Eingabe- und 
Ausgabeleilen, an dessen Unierseile Rader (5) und/ 
oder Ketten, insbesondere Raupenketten angeordnei 
sind, von denen mindestens eines/eine molorisch ange- 
trieben ist, dadurch gekennzeichnet, daB der Roboter 
einzelne auswechselbare Ubereinander angeordnete 
Schichten (la-lc) aufweist, die voneinander untcr- 
schiedliche Funktionen haben. 

3. Computer und/oder Roboter nach Anspruch 1 oder 
2, dadurch gekennzeichnet, daB die Schichlen (la-lc) 
waagerecht angeordnei sind. 

4. Computer und/oder Roboler nach einem der vorhe- 
rigen Anspruche, dadurch gekennzeichnet. daB die 
oberste Schichi (la) einen Bildschirm aufweist. 

5. Computer und/oder Roboler nach einem der vorhe- 
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rigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnel, daB die 
obcrsle Schicht (la) Solarzellen aufweisi. 
6. Computer und/oder Roboier nach einem der vorhe- 
rigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnel, daB die 
obersle Schicht (la) eine Tasiatur aufweisi. 5 
7; Computer und/oder Roboter nach einem der vorhe- 
. rigen« Anspriiche, dadurch gekennzeichnel, daB eine 
Schichi (lb) an der AuBenseite Sensoren aufweisi. 

8. Computer und/oder Roboier nach einem der vorhe- 
rigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnel, daB eine to 
Schichi (lb) Infrarotsender und/oder -empfanger und 
vorzugsweise weitere Sensoren aufweisi. 

9. Computer und/oder Roboter nach einem der vorhe- 
rigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB eine 
Schicht (lb) Mikrofon(e) und/oder einen Lautsprecher 15 
aufweisi. 

10. Computer und/oder Roboter nach einem der vor- 
herigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnel, daB eine 
Schicht (lb) einen Bildprojektor aufweisi. 

1 1 . Computer und/oder Roboier nach einem der vorhe- 20 
rigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnel, da/3 eine 
Schicht (lb) den Rechner mil Prozessor aufweisi. 

12. Computer und/oder Roboter nach einem der vor- 
herigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB eine 
Schicht (lb) die Laufwerke aufweisi. 25 

13. Computer und/oder Roboter nach einem der vor- 
herigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnel, daB eine 
Schicht (lb) Batterien/Akkus aufweisi. 

14. Computer und/oder Roboter nach einem der vor- 
herigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die 30 
uniersie Schicht (lc) die Rader und/oder Kelten/Rau- 
penketlen und den Anlriebsmotor, insbesondere mil 
Getriebe aufweisi. 

15. Computer und/oder Roboier nach einem der vor- 
herigen Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die 35 
Schichten (la-lc) Ubereinander in einem Gestell ge- 
halten sind, an dessen Unterseite die Rader und/oder 
Ketlen, insbesondere Raupenketten befestigt sind. 

16. Computer und/oder Roboier nach Anspruch 15, 
dadurch gekennzeichnet, daB im unieren Bereich des 40 
(jesiells der Anlriebsmotor, insbesondere mil Getriebe 
befestiglist. 
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